
《船舶与海洋工程》论文格式模板

1、 页面设置

1． 文档网络：指定行网格和字符网格，每行47个字，跨度10.0磅，每页45行，跨度15.0磅。

2． 页边距：上2.7，下2.8，左2，右2，装订线0.4，页眉1.9，页脚2.1。

3． 版式：首页不同，奇偶页不同。

2、 中文标题、作者、摘要、关键词

1． 标题。中文标题字体：黑体；字号：二号加重，居中。
2． 作者及单位。作者姓名与中文标题之间空一行（行距为单倍行距）。作者姓名与作者单位各占一行，后者加括号；两行之间无空行。作者之间以逗号分开；单位名称与所在地（省、市）及邮编之间以空格分开；若多位作者非同一单位，则在作者姓名上（右上标）标顺序号；而在单位名称一行列出顺序号和单位名称，不同单位之间以分号分隔。作者姓名：楷体小四号，居中。作者单位：楷体五号（数字和英文字母用Times New Roman，以后简称TNR），居中。
3． 中文的摘要、关键词。均为宋体小五号（数字和英文字母用TNR）。关键词之间以分号隔开。
3、 中图分类号

1． “中图分类号”大小为黑体小五号加重，内容为TNR五号。
4、 英文标题、作者、摘要、关键词

1． 英文标题与中图分类号之间空一行。
2． 英文标题字体： TNR；字号：三号加重，居中。
3． 作者英文（或拼音）与英文标题之间空一行。作者字体：TNR；字号：小四，居中。作者之间用逗号和一个空格分开。作者姓名与作者单位各占一行，两行之间无空行，作者单位字体：TNR；字号：小五号，居中。若多位作者非同一单位，则在作者姓名上（右上标）标顺序号；而在单位名称一行列出顺序号和单位名称，不同单位之间以分号和一个空格分开。
4． 英文摘要与英文作者之间空一行。摘要“Abstract：”和关键词“Key words：”与内容之间以冒号和两个英文空格分开。“Abstract”和“Key words”均为TNR小五号加重，内容为TNR小五号。Key words每个词之间以分号和一个空格隔开。
5． 此部分标点符号均为英文状态下的符号。
5、 正文

1． 正文内容：正文文字均为宋体五号。（数字、英文字母为TNR）（全文通栏）

2． 章节编号：文字为黑体四号加重。一级（章）编号为“0序言，1 2 3 …”；二级（节）编号（黑体五号）为“1.1  1.2 1.3…”；三级编号（宋体五号）为“1.1.1  1.1.2  1.1.3…”；四级编号为“1） 2） 3）…”；五级编号为“（1） （2） （3）…”；六级编号为“① ②③…”。各级编号后均无标点符号且均顶格。编号与后面的标题之间空两个英文字符。

3． 一级标题之前空一行。
6、 表格及插图

1． 表

（1） 封闭表 （形式如表1）           表1（编号）    （表名）
	项目
	单价/人民币元
	数量
	总价/人民币元

	打印机
	800.00
	2
	1600.00

	扫描仪
	300.00
	4
	1200.00

	计算机
	5000.00
	1
	5000.00


（2） 表名：楷体五居中；表内容：宋体小五；

（3） 封闭表：上、下及栏目下线均为1.5磅；其它线0.5磅。

（4） 单元格内文字居中于上下框。

（5） 行距：均为单倍行距。

2． 图    

（1） 图要有图序、图名，随文编排，先见相应文字后见图。插图要高清晰，文中图片应转换成高清晰的JPG、TIF、PDF格式另外打包发送。

（2） 坐标图（Oxyz坐标系除原点外，其余小写斜体）的坐标轴需有物理量及单位（量的符号/单位符号，如x 轴为频率，则表示为：f /Hz）。
（3） 图内文字中文为宋体9磅；英文为TNR9磅。对于字体较小的情况，可控制为中文为宋体8磅；英文为TNR8磅。
（4） 图名在图的下方，宋体小五居中。有分图时，分图编号为a)图名   b)图名 总图也应有图名。

（5） 图中注释文字为楷体小五号。

（6） 插入图形的版式应为“浮于文字上方”，便于编辑修改。

3. 表、图之下与正文之间空一行。

7、 公式

公式编辑器中符号大小设置：标准10磅，上下标6磅，次上下标4磅，符号12磅，次符号8磅。

8、 参考文献
参考文献至少5篇，置文末，无章节编号。参考文献应按顺序在正文引用处标注。著录格式见“投稿须知”和本模板所附“样稿”。参考文献中文字为宋体小五号；英文字体为TNR，小五号。
9、 作者简介

作者简介（仅列第一作者）标准格式：姓名、性别、职称或学历、出生年月。何年毕业于何院校何专业？现从事何种工作或主要研究方向。还应包括通讯地址、邮编、联系电话、Email等联系方式。

这部分内容为宋体五号字，位于文章最后。

样稿
新型水下滑翔机原理样机设计
张  三1，马  峥1，江  陈1，匡  俊2
（1. 中国船舶科学研究中心上海分部，上海200011；

2. 上海市东方海事工程技术有限公司，上海200011）
摘要：通过跟踪国际上有关水下滑翔机的最新研究成果，掌握传统水下滑翔机的基本工作原理，并对其水动力、运动特性及控制特性进行初步分析。在此基础上，以对水下滑翔机工作原理的分析为理论指导进行原理样机的设计，设计内容主要由滑翔机重心调节系统设计和进排水控制系统设计2部分组成。通过设计该原理样机，期望在满足水下滑翔机设计任务需求的前提下，使其调节更方便且满足低能耗的要求。
关键词：水下滑翔机；原理样机；结构设计
中图分类号：U674.941                 文献标志码：B 
           文章编号：2095-4069 (2016) 06-0011-05

Prototype Design of New Type of Underwater Glider
ZHANG San1，LI Si2
（1. China Ship Scientific Research Center Shanghai Branch, Shanghai 200011, China；

2. Shanghai Oriental Marine Engineering Technology Co., Ltd , Shanghai 200011, China）

Abstract: When the latest research achievements of underwater gliders are learnt, the basic working principles of traditional underwater gliders are seized and the preliminary analysis on the hydrodynamics, motions and control of underwater glider is accomplished. Then prototype design is carried out on the basis of the theoretical analysis of the working principles of underwater glider, which is composed of two parts: design of the gravity adjustment system and the design of the water in-and-out control system. The aim of the prototype is to simplify the adjustment and at the same time to reduce the energy consumption, on the premise that all the design requirements are met.
Key words: underwater glider; prototype; structure design
0  引 言
水下滑翔机是将浮标技术与水下机器人技术相结合研制成的一种新型水下航行器，与传统水下航行器相比具有噪声低、续航能力强、功耗量低、作业费用低和对母船的依赖性小等优点，被广泛应用于海洋环境监测、资源开发及军事用途等方面[1]。
水下滑翔机的出现使得过去靠船舶、无人遥控潜航器和传统自主式潜航器完成的十分繁杂甚至不可能完成的任务变得简单易行：以前海洋学家只能通过不停地更换科考船的位置来进行点抽查，而现在水下滑翔机可停留在不同深度处进行物理化学采样，连续观察不同海洋层的化学、温度和营养等状况，获得更加丰富、全面的资料；以前海洋学家靠无线电探测海底深度，并大致绘出海底地形的剖面图，而现在水下滑翔机可利用卫星定位系统将海底的路线转化为数据上传给控制室。
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1  现状分析
1.1  BDI

波罗的海干散货指数（Baltic Dry Index，BDI）是反映国际间贸易情况的领先指数及经济的晴雨表[1]。
1.1.1  波罗的海[2]
1.1.2  波罗的海[3]
1) ……

2) ……

(1) ……

(2) ……
① ……
② ……

1.2  贸易需求分析
我国是全球铁矿石进口大国，而受航运业发展相对滞后的影响，每年只有30%的铁矿石[4]
1.1.1  波罗的海
1.1.2  波罗的海
1) ……

2) ……

(1) ……

(2) ……
① ……
② ……

表1  某大型集装箱船模型主尺度及参数
	排水体积


[image: image1.wmf]Ñ

/ m3
	型宽B/m
	垂线间长

Lpp/m
	设计吃水

T/m
	重心纵向位置LCG/m
	重心垂向

位置VCG/m
	纵向惯性

半径Kyy/m
	横向惯性

半径Kxx/m
	初稳性高GM/m
	横摇固有周期Tn/s

	0.2228
	0.50
	4.00
	0.16
	1.75%Lpp
	0.2
	0.25%Lpp
	1/3B
	0.05
	2.2

	0.2228
	0.2228
	0.2228
	0.2228
	0.2228
	0.2228
	0.2228
	0.2228
	0.2228
	0.2228



[image: image2.wmf]T

1

1

min()

[Design_,Design_,Design_,Design_]

50Design_60

15Design_25

s.t.

15Design_30

30Design_50

F

abRR

a

b

R

R

ì

ï

=

ï

ï

ï

ì

í

ï

ï

ï

í

ï

ï

ï

ï

ï

î

î

≤

≤

≤

≤

≤

≤

≤

≤

X

X

                         (1)

[image: image3.wmf]2

2

π

2

hk

k

V

d

D

SZ

=+

                                                         (2)


[image: image4.wmf]22

22

PTO

()

d()d[()(0,0,)]d[()(0,0,)]

()d

d

dd

[(,,)()]d

t

th

St

ztzttz

MmLt

tt

z

gxytztSMgF

n

xtxt

tt

t

rx

¥

-

--

++-=

¶

--+

¶

ò

òò

               (3)
[image: image5.jpg]


         [image: image6.jpg]



图3  Fr=0.1 自由横摇衰减曲线                        图4  Fr=0.2 自由横摇衰减曲线
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